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粗：原网格 · 69,290节点
本窗口 h = 2.0171 mm
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同一位置 · 三档网格的节点GT（原数据集恢复规则）
Case 0095｜同一原几何、6100 N满载、弹性分支｜同窗口、同视角、同行同色标

每行固定位置、3.2 mm ×3.2 mm窗口；每行三档共用色标，不同行色标不同；网格不是恰好按3倍变化。

各单元4个GP的最大VM，按相邻单元体积加权恢复到节点；沿用数据集原函数，原网格已与训练缓存核对。

每个原节点值分块填色，不做场值插值、不再取顶点平均。中/细网格标签只作诊断，未替换原训练集。

选点基于积分点应力集中/邻域差分代理；图中十字只表示固定坐标，不冒称该处的精确应力值。


